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System zarzadzania jakos$cig procesu produkcji speftnia wymagania ISO 9001:2008

Przed przystgpieniem do eksploatacji urzgdzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z Instrukcjg obstugi.

NIE WOLNO SAMODZIELNIE OTWIERAC | NAPRAWIAC URZADZENIA.
Elementy urzadzenia mogg znajdowac sie pod napieciem sieciowym.

NIE WOLNO UZYWAC URZADZENIA W WARUNKACH PODWYZSZONEJ WILGOTNOSCI.

: NIE WOLNO UZYWAC URZADZENIA Z MECHANICZNYMI USZKODZENIAMI OBUDOWY.
NIEDOPUSZACZALNY JEST KONTAKT URZADZENIA Z WODA,.

Stosowanie urzgdzenia jest bezpieczne pod warunkiem przestrzegania zasad eksploatacji.
Przed podtgczeniem urzgdzenia do sieci elektrycznej nalezy odczekac¢ dwie godziny.

Ukraina, Odessa www.novatek-electro.com
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Niniejsza instrukcja obstugi stuzy do zapoznania sie z zasadg dziatania oraz informacjami dotyczacymi
obstugi i ustawienia dwukanatowego elektronicznego przekaznika czasowego REV-201M (zwanego w dalszej
czesci przekaznikiem).

1. ZASADA DZIALANIA

1.1. ZASTOSOWANIE

Przekaznik stuzy do komutacji obwodoéw elektrycznych pradu przemiennego 230 V/50 Hz i pragdu statego
24-100 V z regulowanym opdznieniem czasowym.

Przekaznik posiada dwa kanaty. Kazdy z nich moze pracowa¢ w jednym z czterech algorytmow pracy
wybranym przez uzytkownika:

- przekaznika z opOznieniem zatgczenia;

- przekaznika impulsowego;

- przekaznika cyklicznego;

- przekaznika sterujgcego*.

*Przekaznik moze byc¢ stosowany jako przekaznik sygnalizacji przedrozruchowej do zabezpieczenia
urzgdzen i maszyn stosowanych w goérnictwie, m. in. w zaktadach wydobycia i wzbogacanie rud.

Odliczanie opdznienia czasu dla kazdego kanatu zaczyna sie od chwili podania zasilania na kanat.

Przekaznik pozwata zapewni¢ dwa tryby pracy kanatow:

Tryb 1. Niezalezna praca kanatéw. Niezalezne zasilanie jest podawane na kazdy kanat w roznych
okresach czasu. Opdznienie czasowe jest odliczane od momentu podania zasilania na kazdy kanat (tryb
dwdch przekaznikow);

Tryb 2. Réwnolegia praca kanatéw. Takie samo zasilanie jest podawane na kazdy kanat rownoczesnie.
Odliczanie czasu na obydwu kanatach rozpoczyna sie réwnoczes$nie. Czas zadziatania odpowiada usta-
wionym czasom opo6znienia dla kazdego kanatu (tryb jednego przekaznika z dwoma wyjsciami i réznymi
opOznieniami).

UWAGA! W trybie 1 zasilanie kanatéw powinno mie¢ wspoélne zero.

1.2. DANE TECHNICZNE
1.2.1. Podstawowe dane techniczne sg podane w tabeli 1.

Tabela 1

Zasilajgce napiecie przemienne (styki L, N), V 160 — 300
Znamionowe zasilajgce napiecie state (styki +24, N), V 24 +£10%
Czestotliwo$¢ sieci zasilajgcej, Hz 50 — 60
Czas gotowosci do pracy przy podaniu napiecia zasilajgcego, nie dtuzszy niz, s | 0,25
Doktadnos$¢ utrzymania nastawy czasowej [%], nie mniejsza niz 15
Doktadno$¢é wprowadzenia nastawy (doktadnos$¢ skali) [%], nie mniejsza niz 3
llo$¢ algorytmow pracy 4
Zakres regulacji, s 0 — 36000
Regulacja opdznienia czasowego plynna
Liczba podziatek na skali potencjometréw 10
Klasa ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym Il
llos¢ i typ stykéw na kazdym kanale (przetacznych) 1
Stopien ochrony:

- przekaznika IP40

- listwy zaciskowej IP20
Trwatosc¢ tgczeniowa stykow wyjsciowych przy cose=1.:

- przy obcigzeniu 7 A, nie mniejsza niz (cykli) 100 000

- przy obcigzeniu 1 A, nie mniejsza niz (cykli) 1 000 000
Pobdr mocy (pod obcigzeniem), nie przekraczajacy, VA 1,0
Masa, nie mniejsza niz, kg 0,150
Wymiary gabarytowe, mm 35 x 92 x 58
Zakres temperatur pracy, °C od - 20 do +55
Temperatura przechowywania, °C od - 45 do +70

Zaciski urzgdzenia umozliwiajg podtgczenie do nich przewodéw o przekroju ot 0,3 do 3,3 mm?

Montaz na standardowej szynie DIN 35 mm

Pozycja pracy: dowolna

REV-201M odpowiada nastepujgcym wymaganiom: - |EC 60947-1:2004, IDT; - IEC 60947-6-2:1992, IDT; -
CISPR 11:2004, IDT; - IEC 61000-4-2:2001, IDT.
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Brak szkodliwych substancji w ilosciach przekraczajgcych maksymalne wartosci dopuszczalnych stezen.

Charakterystyka stykow wyjsciowych

Cos ¢ Max. prad przy U~250 V Max. moc Max. napiecie ~ | Max. prad przy Upc=28V
1,0 7A 1250 VA 250 V 3A
Wyglad zewnetrzny i wymiary gabarytowe sg podane na rysunku 1.
» 58
‘11\ 35 /12 45 >
10 13
N e
S oo o ~__
1 7 8 9 10 11 12 6
™
A D
. WHN A
™ -
[8)]
tp]
- (a0}
T2 3!
REV-201M
4~ D1 0 DE | /
1 2 3 45 6
l@\y%y' o !
14 15
Figure 1

1, 6 — dwukolorowe diody LED pierwszego i drugiego kanatu: Swiecg w kolorze zielonym, gdy napiecie jest
obecne na kanatach, $wiecg w kolorze czerwonym, gdy przekazniki kontroli obcigzenia sg wtgczone;;

2, 3 — nastawy zadziatania pierwszego kanatu (Channel 1);

7, 8 — nastawy zadziatania drugiego kanatu (Channel 2);

4, 9 — przetaczniki zakresu regulacji pierwszego i drugiego kanatu (D1, D2);

5 - przetagcznik algorytmu pracy przekaznika (A);

10, 13 - styki wejsciowe ~230 V pierwszego i drugiego kanatu;
11, 12 — styki wejsciowe +24 V pierwszego i drugiego kanatu;

14, 15 — styki wyjsciowe przekaznika pierwszego i drugiego kanatu.

1.2.3. Algorytmy pracy przekaznika
- Gdy przekaznik kontroli obcigzenia jest w stanie wigczonym, styki 1-2 (pierwszego kanatu) i 4-5
(drugiego kanatu) sg zwarte, a styki 2-3 (pierwszego kanatu) i 5-6 (drugiego kanatu) sg rozwarte.
- Gdy przekaznik kontroli obcigzenia jest w stanie wytgczonym, styki 1-2 (pierwszego kanatu) i 4-5
(drugiego kanatu) sg rozwarte, a styki 2-3 (pierwszego kanatu) i 5-6 (drugiego kanatu) sg zwarte.
- Opdznienie po wigczeniu do sieci. Jak wida¢ na wykresie (rysunek 2), w przypadku podania napigcia
zasilajgcego na REV-201M i ustawionym zerowym opoznieniu przekaznik kontroli obcigzenia nie wigczy sie
od razu, a po uptywie czasu nie przekraczajgcego 250 ms. Jest to spowodowane ptynnym wzrostem napiecia
w uktadzie odbiorczym REV-201M.
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1 — krzywa wzrostu napiecia w uktadzie odbiorczym REV-201M
2 — krzywa stanu przekaznika kontroli obcigzenia w przypadku zerowych op6znieh czasowych

Figure 2 — Czas gotowosci REV-201M do pracy przy podaniu napiecia zasilajacego
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Rysunek 3 - Algorytm opdznienia zatgczenia

Odliczanie czasu na kazdym kanale rozpoczyna sie od momentu podania zasilania na styki "L1-N", (kanat
1); "L2-N", (kanat 2).

Opdznienie jest ustawiane za pomoca pokretet potencjometrow. Kazdy kanat posiada dwie regulacje: T1 i
T2. Czas opdznienia zadziatania kanatu jest zdefiniowane jako suma opdéznien ustawionych za pomocg dwoch
potencjometréw.

Gdy na kanale pojawia sie zasilanie, Swieci si¢ zielona dioda LED tego kanatu i rozpoczyna sie odliczanie
czasu opoznienia. Po uptywie czasu opoznienia wigcza sie przekaznik kontroli obcigzenia, a dioda LED
zmienia kolor Swiecenia na czerwony.

1.2.3.2 Impulsowy
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Rysunek 4 — Algorytm impulsowy

Odliczanie czasu na kazdym kanale rozpoczyna sie od momentu podania zasilania na styki "L1-N", (kanat
1); "L2-N", (kanat 2).

Gdy na kanale pojawia sie zasilanie, swieci sie zielona dioda LED i rozpoczyna sie odliczanie czasu
opo6znienia.
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Opdbznienie zatgczenia jest ustawiane za pomoca pokretet potencjometréw 3, 8 (rysunek 1) w zakresie
regulacji T2 dla pierwszego i drugiego kanatu odpowiednio — czas przerwy.

Po uptywie czasu opOznienia zatgczenia przekaznik kontroli obcigzenia wtgcza sie na czas ustawiony za
pomocg potencjometrow 2, 7 (rysunek 1) w zakresie regulacji T1, a dioda LED kanatu zmienia kolor swiecenia
na czerwony.

Po uptywie okresu czasu zatgczenia przekaznik kontroli obcigzenia wytgcza sie, przekaznik przechodzi w
stanu spoczynku, a dioda LED kanatu zmienia kolor Swiecenia na zielony.

Cykl pracy przekaznika powtarza sie przy ponownym odfgczeniu i ponownym podaniu napigcia
zasilajgcego.

1.2.3.3 Cykliczny
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Rysunek 5 — Algorytm cykliczny

Kazdy kanat pracuje niezaleznie. Odliczanie czasu na kazdym kanale rozpoczyna sie od momentu
podania zasilania na styki "L1-N", (kanat 1); "L2-N", (kanat 2).

Po podaniu napiecia zasilania na przekaznik (kanat) rozpoczyna sie odliczanie czasu opoéznienia
ustawionego gornym potencjometrem T1, zaczyna sSwieci¢ zielona dioda LED kanatu. Przekaznik kontroli
obcigzenia zostaje odigczony. Po uptywie tego opdznienia zatgcza sie przekaznik kontroli obcigzenia i
rozpoczyna sie odliczanie czasu opdznienia ustawionego za pomocg dolnego potencjometru T2, dioda LED
kanatu zmienia kolor Swiecenia na czerwony. Po uplywie w/w opdznienia przekaznik kontroli obcigzenia
zostaje odigczony, dioda LED kanatu zmienia kolor $wiecenia na zielony i rozpoczyna sie odliczanie czasu
opoznienia ustawionego gornym potencjometrem T1 itd.

Jezeli okres czasu potencjometru T2 rowna sie zeru, nie nastepuje komutacja przekaznika kontroli
obcigzenia.

Ponowne wiaczenie przekaznika nastepuje po odtgczeniu i ponownym podaniu napiecia zasilajgcego.

1.2.3.4 Sterowanie
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Rysunek 6 — Algorytm sterowania

UWAGA! Dla prawidtowej pracy przekaznik powinien zostaé¢ wilgczony zgodnie z trybem 2 -
réwnolegta praca kanatéw (pkt 1.1. Zastosowanie).

Po podaniu napiecia zasilajgcego na przekaznik nastepuje:

- zatgczenie przekaznika kontroli obcigzenia pierwszego kanatu: zaswieci sie czerwona dioda LED pier-
wszego kanatu i zielona dioda LED drugiego kanatu (wstepne podanie sygnatu ze statym opdznieniem 10 s);

- po uptywie czasu opédznienia przekaznik kontroli obcigzenia pierwszego kanatu zostaje odigczony na
staty czas przerwy (30 s), dioda LED kanatu zmienia kolor swiecenia na zielony.
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- po uptywie czasu przerwy przekaznik kontroli obcigzenia pierwszego kanatu zostaje wigczony, dioda
LED kanatu zmienia kolor swiecenia na czerwony (ponowne podanie sygnatu ze statym opéznieniem 30 s);.

- po uptywie czasu ponownego opoznienia przekaznik kontroli obcigzenia pierwszego kanatu zostaje
odtgczony, dioda LED kanatu zmienia kolor swiecenia na zielony. Nastepnie zostaje wigczony przekaznik
kontroli obcigzenia drugiego kanatu, dioda LED drugiego kanatu zmienia kolor $wiecenia na czerwony, a
przekaznik przechodzi w stan spoczynku.

Ponowne wigczenie przekaznika nastepuje po odtgczeniu i ponownym podaniu napiecia zasilajgcego.

UWAGI:

1. W tym trybie nie dziatajg regulatory nastaw czasowych (T1, T2) oraz przetgczniki

zakresu regulacji (D1, D2), czas nastaw jest staty. Algorytm pracy "zatgczenie-przerwa-zatgczenie" i state
opdznienia czasowe mogg zosta¢ zmienione wedtug zyczenia zamawiajgcego.

2. W przekazniku zostaje uruchomiona zaprogramowana blokada, ktéra nie pozwala na wigczenie
przekaznika kontroli obcigzenia kanatu 2, dopoki przekaznik kontroli obcigzenia kanatu 1 pozostaje
wigczonym.

2 PRACA PRZEKAZNIKA
2.1 PRZYGOTOWANIE PRZEKAZNIKA DO PRACY

2.1.1 Wszelkie podtaczenia (odtgczenia) nalezy wykonywac przy odigczonym napieciu.
2.1.2. Przed podigczeniem przekaznika nalezy dokonac niezbednych ustawien.
Ustawienia dokonywane sg w nastepnej kolejnosci:

» Ustawienie algorytmu pracy

» Ustawienie zakreséw czasowych

UWAGI:

- Aby dokona¢ zmian algorytmu pracy nalezy odigczy¢ napiecie zasilajgce przekaznik na czas 0,5-1 s,
nastepnie zmieni¢ algorytm za pomocg przetgcznikéw A (rysunek 1).

- W przypadku zmiany algorytmu podczas pracy przekaznika nalezy uwzgledni¢, ze nowo ustawiony
algorytm zostanie uruchomiony dopiero po odtgczeniu napiecia i ponownym zatgczeniu przekaznika.

- W przypadku zmiany nastaw pod napieciem nalezy uwzglednié, ze zmienione parametry beda
obowigzywac¢ w nastepnym cyklu.

2.1.2.1 Ustawienie algorytmow pracy

Krétka lista algorytmoéw jest podana w tabeli 2. Doktadny opis algorytmow pracy zostat podany w pkt 1.2.3.

Zdefiniowa¢ potrzebny algorytm pracy przekaznika wg tabeli 2 i ustawi¢ odpowiednie potozenie
przetgcznikéw A (rysunek 1).

Tabela 2

Ne Nazwa A Opis

Po podaniu napiecia zasilajgcego rozpoczyna sie odliczanie usta-

E”;IB wionego czasu opoznienia, po uptywie ktérego nastepuje zwarcie
stykdw przekaznika i przejscie przekaznika w stan spoczynku.

1 |Opdznienie zatgczenia

Po podaniu napiecia zasilajgcego rozpoczyna sie odliczanie usta-
—— |wionego czasu opoznienia T2, po uptywie ktdérego nastepuje
2 |Impulsowy E”;IH zwarcie stykow przekaznika na ustawiony okres czasu T1, a po
uptywie T1 nastepuje rozwarcie stykow i przejscie przekaznika w
stan spoczynku.

3 | Cykliczny E”EIB Cykliczne zatgczenie-odtgczenie stykow przekaznika.

Po podaniu napiecia zasilajgcego nastepuje zwarcie stykéw prze-
kaznika, rozpoczyna sie odliczanie statego czasu opoznienia 10 s,
4 | Sterowanie EIEIH po uptywie ktérego nastepuje rozwarcie stykéw i odliczanie sta-
tego czasu opdznienia 30 s, potem znowu nastepuje zwarcie sty-
kéw na staty czas opdznienia 30 s, po uptywie ktdrego nastepuje
rozwarcie stykow i przejécie przekaznika w stan spoczynku.

UWAGI:

1. Jezeli przetgczniki A znajdujg sie w potozeniu nie podanym w tabeli, przekaznik jest w stanie
spoczynku. Diody LED 1,6 (rysunek 1) migajg na przemian czerwonym i zielonym swiattem, styki przekaznika
kontroli obcigzenia sg normalnie otwarte.
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2. W przypadku zastosowania algorytmu 4 (algorytm sterowania) przekaznik nie reaguje na jakgkolwiek
zmiane pozycji wytgcznikéw D1, D2 (rysunek 1) i nastaw czasowych T1, T2.
2.1.2.2 Ustawienie zakreséw czasowych
Regulacja zakresow czasowych odbywa sie za pomocg potencjometrow 2, 3 (rysunek 1) pierwszego
kanatu i 7, 8 (rysunek 1) drugiego kanatu, a zakresy regulacji ustawiane sg za pomocg przetgcznikow 4, 9
(rysunek 1) pierwszego i drugiego kanatu zgodnie z tabelg 3:

Tabela 3
Pozycja wytgcznikow 4, 9 (D1, D2) Zakres regulacji T1/ T2

] 0-1s/0-10s
™ 0-10s/0-60s
" 0-605/0-10min
™ 0-10 min /0 - 60 min
™l 0-60min/0-10h

HBH 0-10h/0-10h
UWAGI:

1. Jezeli przetgczniki D1, D2 znajdujg sie w potozeniu nie podanym w tabeli, przekaznik pracuje w
zakresie czasowym 0—-1s/0-10s.

2. W przypadku regulacji czasu za pomocg potencjometrow 2, 3 (rysunek 1) nalezy uwzglednié¢, ze na
krahcach zakresu wystepuje martwa strefa spowodowana specyfikg budowy potencjometru.

3. Zakres regulacji opoznien czasowych moze zosta¢ zmieniony wedtug zyczenia zamawiajgcego.

2.1.3. Podtgczy¢ przekaznik wedtug rysunku 7 zgodnie z wybranym trybem pracy.
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Rysunek 7 - Podtgczenie przekaznika w zaleznosci od trybu pracy

UWAGA! Nie dopuszcza sie do jednoczesnego stosowania napiecia zewnetrznego 24V i napiecia
sieciowego 230 V.

2.2 DZIALANIE PRZEKAZNIKA



-8-

Podac¢ na przekaznik napiecie zasilajgce. Zaswieci sie odpowiednia dla kazdego kanatu zielona dioda
LED, nastepnie rozpoczyna sie odliczanie zakreséw czasowych zgodnie z wybranym algorytmem pracy (patrz
pkt 2.1.2.1).

Gdy przekaznik kontroli obcigzenia jest wigczony (zwarte styki 1-2 pierwszego kanatu, 4-5 drugiego
kanatu), zielona dioda LED zmienia kolor swiecenia na czerwony.

3 OBSLUGA TECHNICZNA

3.1 ZASADY BEZPIECZENSTWA

Wszelkie prace serwisowe nalezy wykonywaé przy odtgczonym napieciu.

Podtgczenie, regulacja i obstuga techniczna urzgdzenia muszg by¢é wykonywane przez wykwalifikowany
personel, ktéry zapoznat sie z niniejszg Instrukcjg obstugi.

3.2 ZAKRES CZYNNOSCI

Zalecana czestotliwos¢ przegladdw technicznych: co 6 miesiecy.

Zakres czynnosci zwigzanych z obstugg techniczng obejmuje wizualng ocene, podczas ktérej sprawdzana
jest niezawodnosc¢ podtgczen przewoddw do zaciskow przekaznika oraz brak wyszczerbien i pekniec.

4 TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Przekaznik w oryginalnym opakowaniu moze by¢ transportowany jakimkolwiek srodkiem transportu
zgodnie z obowigzujgcymi wymaganiami dotyczgcymi przewozu towarow.

Podczas transportu, roztadunku i przechowywaniu nalezy zabezpieczy¢ przekaznik przed uszkodzeniami
mechanicznymi i wilgocia.

5 WARUNKI GWARANCJI

5.1 Czas eksploatacji urzgdzenia wynosi 10 lat. Po uptywie czasu eksploatacji nalezy zwréci¢ sie do
producenta.

5.2 Okres gwarancji dla urzgdzenia wynosi 36 miesiecy od daty sprzedazy.

W czasie trwania okresu gwarancji producent zapewnia bezptatng naprawe urzadzenia pod warunkiem
przestrzegania przez uzytkownika wymagan Instrukcji obstugi.

5.3 REV-201M nie podlega obstudze gwarancyjnej w nastepujgcych przypadkach:

- zakohczenia okresu gwarancji;

- uszkodzen mechanicznych;

- Sladow dziatania wilgoci lub obecnosci obcych przedmiotow wewnatrz urzadzenia;

- otwarciu obudowy i samodzielnej naprawy;

- gdy uszkodzenia powstaty w wyniku przekroczenia maksymalnych dopuszczalnych wartosci pragdu lub
napiecia okreslonych w Instrukcji obstugi.

Obstuga gwarancyjna zapewniana jest w miejscu dokonania zakupu.

5.4 Gwarancja producenta nie obejmuje zwrotu bezposrednich lub posrednich kosztéw zwigzanych z
transportem urzadzenia do miejsca dokonania zakupu lub do zakfadu producenta.

5.5 Producent zapewnia obstuge pogwarancyjna.

Prosimy pamieta¢: W przypadku zwrotu lub przestania urzadzenia do naprawy gwarancyjnej lub
pogwarancyjnej w polu informacji o reklamacji nalezy doktadnie opisa¢ przyczyne zwrotu.

6 CERTYFIKAT INSPEKCYJNY
Dziat Kontroli Jakoéci potwierdza, ze REV-201M zostat wykonany zgodnie z aktualng dokumentacja
techniczng oraz uznany za nadajgcy sie do bezpiecznej eksploataciji.
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