Instrukcja czujnika cofania (dla 2 i 4 czujnikow)

1.0 WSTEP

Pomocniczy system parkowania jest ultradzwigkowym systemem monitorujacym odleglosé,
ktéry wykrywa elektronicznie obszar za samochodem i alarmuje przy pomocy sygnatu
dzwiekowego i cyfrowego wyswietlacza o wykryciu jakiegokolwiek przedmiotu za
pojazdem.

Dodatkowo, wyswietlacz moze by¢ ustawiony recznie poprzez uzycie przelacznikéw DIP aby
dostosowa¢ instalacje do wymagan uzytkownika. System jest zaprojektowany do dziatania w
przedziale temperatury od —40 C° ~ +80°C.

2.0 Wilasciwosci

1.0dleglo$¢ wykrywania: 0.3 ~ 2.1 metra

2.Funkcja samo-testowania uruchamiana poprzez wlaczenie systemu
3.Zakres widzialny wys§wietlacza do przedmiotu od 0.3 ~ 2.1 metra
4.7Zaawansowana technologia wyczuwania aby zmniejszy¢ obszar braku
wyczuwania (170°)

5.Przedzial temperatury w ktérej urzadzenie dziata od -40°C ~ +80°C
6.Mozliwy do mycia i pomalowania obszar powierzchni czujnika.
7.(Opcjonalnie) Wielobarwny wyswietlacz z stupkami/paskami LED i
numerycznym obrazowaniem.

3.0 Specyfikacja

1. Zasilanie wejsciowe :DC 10V ~ 25V

2. Maksymalne zuzycie pradu :100mA z wyswictlaczem
3.Zakres temperatura w ktorej dziala urzadzenie : -40°C ~ +80°C
4.Zakres wilgotno$ci w ktérej dziala urzadzenie : do 95%
5.Maksymalna odlegto§¢ wykrywania : 7 stop lub 2.1 metra

Dealer:

50-01-01-0000-01




4.0 Wykaz czesci

modut centralki Kabel zasilajacy

modut 2-czujnikowy modut 4-czujnikowy Kabel zasilajacy

rodzaje czujnika kabel czujnika

do zderzakéw
niemetalowych
i nieprzechylnych

czujnik okragly

kabel czujnika

4 sensors = Qty 4 pcs

do zderzakow 2 sensors = Qty 2 pcs

niemetalowych
i pochylnych w goére/dot

czujnik katowy

kabel wyswietlacza




5.0 Schemat oprzewodowania
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Rysunek 1.0 (wiring diagram)
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(77
Red Wire
(wsteczny bieg) <(cmp> ]
Black Wire «—/ [~
masa
(mase) N
e

4 Sensory 2 Sensory

4 l X
|

3 | 2
|
|

2 | 1
|

1 I X

Wyjscie tylnego systemu moze uzywac zardwno wyswietlacza jak i (opcjonalnie) brzeczyka
w jednym czasie lub tylko wyswietlacza lub tylko brzeczyka. Aby zapobiec pomytce,

wskazane jest uzycie albo brzgczyka albo opcjonalnie wys$wietlacza.




6.0 Instalacja

6.1 Umiejscowienie czujnika
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Kroki instalacji:

Krok 1: Sprawdzi¢ zderzak pojazdu aby znalez¢ odpowiedni obszar do instalacji czujnika
a)Upewni¢ si¢ czy nie ma zadnej przeszkody wewnatrz zderzaka ktéra przeszkadzataby w
instalacji czujnika

Krok 2: Zmierzy¢ i zaznaczy¢ potozenie czujnika

a)Dla systemu 4 czujnikéw - Odlegtos$¢ czujnika 1 i czujnika 4 od bokéw powinna byé
pomig¢dzy 100 ~ 200 mm; a czujnik 1, 2, 3 i 4 powinny by¢ w réwnej odleglosci od siebie.
Krok 3: Wywierci¢ dziurg o §rednicy 19 mm w zaznaczonych miejscach

Krok 4: Uzywajac kawatka migkkiej tkaniny, wepchaé czujnik w wywiercone dziury. Migkka
tkanina ochroni powierzchnie czujnika przed zadrapaniem i zniszczeniem. Nie wpychaé
czujnika przy pomocy twardego przedmiotu.

Krok 5: Zainstalowaé jednostke sterujaca w odpowiednim potozeniu wewnatrz pojazdu, tak
jak pokazano na rys. 2.2.

a)Upewni¢ si¢ ze jednostka sterujaca jest instalowana w suchym miejscu

b)Upewnié si¢ ze jednostka sterujaca nie jest w miejscu gdzie temperatura przekracza 80°C
Krok 6: Polaczy¢ moc jednostki sterujacej rownolegle ze §wiatlem biegu wstecznego.
Czerwony przewod jednostki sterujace;j jest dodatni +12vdc a czarny jest uziemiony

Krok 7: Zainstalowaé brzeczyk w dogodnym miejscu. Upewni¢ si¢ ze dzwick brzeczyka
moze by¢ styszalny wyraznie przez kierowcg (zob. rys. 2.2.)

Krok 8: Polaczy¢ wszystkie konieczne potaczenia w jednostce sterujacej. Zob. schemat
oprzewodowania w rys. 1.0.

Krok 9: Przetestowa¢ dziatanie/czuto$¢ przy pomocy plaskiego przedmiotu. Zob. rys. 6.0.
Powoli porusza¢ ptaskim przedmiotem w kierunku czujnika. Brzgczyk powinien wydaé
dzwieki od niskiej czestotliwosci do wysokiej w miare jak przedmiot zbliza si¢ do czujnika.
W konicowe;j strefie, od brz¢czyka powinny by¢ styszalne ciagte sygnaty dzwigkowe.

Krok 10: Na koncu upewnic si¢ ze kropka na czujniku jest na dole, tak jak pokazano to na rys.
2.17.

7.0 Instalacja wyswietlacza

a) Przy dachu

lub

o

c¢)Pomig¢dzy przednia

‘ lub
§. szyba a deska rozdzielcza

b) Na desce rozdzielczej

Rysunek 3.0 Sugerowane polozenia
wyswietlacza




Przewdd wyswietlacza

Zatrzask

Rysunek 3.2

Kroki instalacji:

1.Zamocowac konsole wyswietlacza przy pomocy tasmy dwustronnej. Zob. rys. 3.1
2.Potaczy¢ kabel wyswietlacza z wyswietlaczem

3.Nastepnie, wyregulowaé wyswietlacz przy pomocy haczyka konsoli wyswietlacza

4 Nastepnie, delikatnie popychaé wyswietlacz (zob. rys. 3.2) do konsoli wyswietlacza
do momentu az bg¢dzie trzymat si¢ mocno

5.Aby wyciagna¢ wyswietlacz z konsoli, nacisnaé na zatrzask (zob. rys. 3.1) i delikatnie
wyciagnac go (zob. rys. 3.2)

6.Podczas laczenia przewodu wyswietlacza z wyswietlaczem, zachowaé ostroznos$¢
zeby upewni€ si¢ ze czerwony przewdd jest po lewej stronie patrzac z boku (zob. rys.
4.0.)

8.0 Ustawienie wyswietlacza

wtyk czerwonego przewodu

przelacznik DIP
@E vt [0 =
rys. 4.0. widok tylni
Numer przetacznika DIP .
F a
[]2]34]5]6]7]8] Fukd Uwaga
ON | ON Moc i dane Zawsze w pozycji ON
ON|ON| X Brzgczyk ON lub OFF | ON: wiaczenie glo$, OFF wylaczenie glosnika
ON |ON | ON | ON Glo$noé¢ brzgczyka Zwigkszanie gltosnosci (poziom $redni)
ON|ON|ON|ON |ON Gloénos¢ brzeczyka Zwigkszanie glosnosci (poziom najwyzszy)
ON | ON X Lustrzane odbicie Zmiana wygladu wyswietlania
ON | ON X Zmiana lewo prawo Zmiana na lewe prawe stupki/paski
ON | ON X | Zmiana wy§. géra dét Zaleznie od zamocowania wySwietlacza

Wyswietlacz moze by¢ dostosowany do wymagan uzytkownika aby uzyska¢é
najwie¢ksza
funkcjonalnos$¢ i przydatnos¢.




9.0 Wybor cech modulu ECU i ustawienie

Ustawienie cech modutu ECU oraz czutosci moze by¢ zmienione aby dopasowac do
wszystkich rodzajow pojazdéw, wiaczajac w to pojazdy z zapasowa opong i hakiem holowniczym.

Srubokret

kierunek

pokrywa przel. DIP Rysunek 5.0 Rysunek 5.1

9.1 Kroki ustawiania czulosci

1. Uzy¢ matego srubokrgta o tbie stozkowym ptaskim aby otworzy¢ ostong obudowy,

2. W celu zwigkszenia czuto$ci ustawia¢ zgodnie z kierunkiem ruchéw wskazéwek zegara a

aby zmniejszy¢ przekre¢ przeciwnie do kierunku ruchow wskazoéwek zegara (zob. rys. 5.2 a)

3. Normalne ustawienie czuto$ci powinno zaistnieé kiedy strzatka na galce jest pionowa (wskazuje do
géry od podstawy jednostki sterujacej. Zob. rys. 5.2a). Zadne ustawienie nie powinno by¢ zbyt
dalekie od pionowej pozycji.

9.2 Wybor cech modutu ECU

1. Modut ECU ma 8 réznych cech i moga by¢ zmienione poprzez modyfikowanie przetacznika dip
sasiedniego do galtki ustawiajacej czutos¢ (zob. rys. 5.2b)

2. Przetacznik dip nr 1 jest do maksymalnej odlegtosci dla wszystkich czujnikéw a przetacznik nr 2 i nr
3 sq do kota zapasowego i1 haka holowniczego..

3. Rys. 6.0a i 6.0b pokazuja procedur¢ testu dla opcji braku przesunigcia/obejscia i dla
przesunig¢cia/obejécia.

4. Po skonczeniu ustawiania, ponownie zamocowa¢ pokrywe poprzez wtozenie dolnegozatrzasku i
wepchaniu gory przykrywy do zamknigcia (zob. rys. 5.1)

Nr przetacznika dip Maksymalna odleglo$¢ wyczuwania Odlegtos¢
1 2 3 Sensor 'l' | Sensor 2' | Sensor'3'| Sensor'4'| przesuniecia Note
OFF OFF OFF 0,9 2,1 2,1 0,9 None -
OFF OFF ON 0,9 2,1 2,1 0,9 1.0 -
OFF ON OFF 0,9 2,1 2,1 0,9 1.5 -
OFF ON ON 0,9 2,1 2,1 0,9 2.0 -
ON OFF OFF 2,1 2,1 2,1 2,1 None -
ON OFF ON 2,1 2,1 2,1 2,1 1.0 -
ON ON OFF 2,1 2,1 2,1 2,1 1.5 -
ON | ON | ON 2,1 2,1 2,1 2,1 2.0 -

Ustawienia ECU moga by¢ dostosowane do wymagan uzytkownika aby uzyska¢
najwieksza funkcjonalno$¢ i przydatnosé
Wazrost czutosci

2

Przetacznik nr 1 ,,on’

Di ich
Gatkaza 47 P swie (popchaé do gory)
strzatkg . .
Przetacznik nr 213
,,oft”
Zmienna (popychaé w d6t)

_ 1 ~— —
® jjiHLﬁ Rysunek 5.2b

Rysunek 5.2

Rysunek 5.2




10.0 Testowanie

10.1 Bez przesunigcia/obejscia

ptaski
‘/‘ ﬁ\ kierunek ruchu <= przedmiot
( = p—
@ @ Zone 1 | Zone 2 lZoneS 'Z(me4 lZoueS Zone 6 | Zone 7 brak wykrywania
7777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 777777777
strefa I/ I/ I/
. ( sekwencja
dobry wynik << diwicku | Cont
(nie wybrano zadnego bit
przesunigcia/obejscia,
przela‘cznik dlp nr2i3 Zna]du‘]a‘ odleglo$¢ w stopach <1 1~2|12~3|3~4|4~5]| 5~6]|6~7 7.0<
. .. 1=03m
S1€ W pOZycj1 ’ ) . . .. e, .
of?f) pozye] Rysunek. 6.0a (testowanie — nie wybrano zadnego przesunigcia/obejscia)

10.1 Z przesunieciem/obejsciem

koto zapasowe

Q Flat Object
Move direction <=
= = Hak
Q Q Zonel | Zone2 | Zone3 | Zone 4 | Zone S | Zone 6 No detection
J77777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777
Zone
dobry wynik < (D Sound TR Y I
(wybrano Sequence bit off Con't bit
przesunigcie/obejscie,
przetaczniki dip nr 211 3, Distance (feef) [Omerbypass [ <1 | 1~2[2~3 [3~4 | 4~5]54| 55<
jeden lub oba znajduja si¢ w
pozycji on) ] .. -
Rysunek 6.0b (testowanie przyktadowy wybor przesunigcia/obejécia 1.5 stopy)

Uwaga:

Kiedy zajdzie konieczno$¢ sprawdzenia czutosci, test musi by¢ przeprowadzony dla jednego
czujnika w jednym czasie




11.0 Wykrywanie i usuwanie usterek

System jest zaprojektowany z funkcjami diagnostycznymi. Jakakolwiek awaria mocy lub
jakiegokolwiek czujnika bedzie zidentyfikowana poprzez sekwencje dzwiekow brzeczyka i

cyfry na wys$wietlaczu.
Kiedy system jest aktywny Sekwencja diwieku __ Wszystkie polaczenia dzialajg odpowiednio
™ (dobrze)
Sekwencja Mozli . . .
diwieku ozliwe przyczyny Procedury sprawdzajace /rozwigzania

Calkowity brak
dzwigku

1. brak zasilania

Sprawdzi¢ zasilanie

2. uszkodzony brzgczyk lub
polaczenie wyswietlacza

Sprawdzi¢ polaczenie i przewdd poprzez uzycie
przyrzadu pomiarowego

Jesli styszalny jest krotki

Sprawdzi¢ polaczenie czujnika w kierunku

oL | syen al d;’wiqkowy, jest blad mozliwego niedoktadnego montazu. Jesli nadal nie
Po wlaczeniy | ~Jedno pik - uszkodzony L sen. | 4 0o, o e to iz sensor jest uszkodzony wieo
ciagly krotki - dwa p}k- uszkodzony 2 sen. le3 e J y Wie
svenal - trzy pik - uszkodzony 3 sen. nalezy go wymienic.
dsz{%VniQkowy - cztery pik - uszkodzony 4 sen.
Jesli uzywany jest
wys$wietlacz, pokaze to co w
rys. 7.0
R Wyswietlacz ma moc lecz niema danych.
- - . .| UpewniC sig¢ czy przelacznik
DD[I.BQH \ivg E;;gcz]ako 2 laeski nr 112 sa w pozycji ON
T ARTTIUU Zmniejszy¢ czulos$¢ poprzez przekrgcenie zmiennej
sygnal Lo strzalki przeciwnie do kierunku ruchéw
dzwickowy Nadmiernic czuty wskazdwek zegara az zaden sygnat dzwigkowy nie
Leiagle bedzie styszalny (zob. rys 5 2a)
[ anT° (9 ans7°y ¢ 4
000C00F B, 440000000 oot B 00000
a ey o a T 4
0000003 B2 $00000m| | co000EBYS E00000o
[ @ == 4 @ = 4
0000003 B 3 00000m| - {oooc00E BTG S0onono

Rysunek 7.0
Uwaga:
System moze pracowa¢ normalnie nawet jesli ktorys czujnik jest wadliwy.
Przyktad: Czujnik 1 jest niecodpowiedni — system poda do wiadomosci ze czujnik 1 jest
wadliwy (poprzez sygnat dzwigkowy lub na cyfrowym wyswietlaczu) przez krotki okres,
nastgpnie system bedzie kontynuowat prace jako normalny przy pomocy pozostatych
funkcjonujacych czujnikow.

Wazna uwaga dla uzytkownika

To urzgdzenie jest zaprojektowane aby poméc kierowcq kiedy parkuja, nie powinno by¢
uznawane za bezpieczne urzgdzenie dla jakichkolwiek innych celow. Odpowiednia technika
jazdy jest wymagana. Producent, dystrybutor i sprzedawca nie beda ponosié¢
odpowiedzialnosci za jakikolwiek nieprzewidziany wypadek. Wykrywanie ludzi i zwierzat
nie jest wskazany.




i Instrukcja tylko do zakupu wraz z gumowym ztaczem posredniczacym ****

25mm gumowe zlacze posredniczace* dla stalowego zderzaka

25mm gumowe zlacze posredniczace jest zaprojektowane dla pojazdoéw ze stalowym
zderzakiem. Silikonowe gumowe zlacze posredniczace jest zaprojektowane w celu
zminimalizowania uszkodzenia czujnika przez mate uderzenie, w celu zwigkszenia
zdolnosci odlegtosci wyczuwania oraz w celu zredukowania btedu wyczuwania.

Ponizej pokazano elementy i procedury montazu:

Czujnik okragly

Procedura

Kropka na dole

Krok 2 Krok 3

Krok 1: Ztozy¢ czujnik okragly, zlacze posredniczace oraz pier§cien ztacza
posredniczacego

w kompletna jednostke. Upewni¢ si¢ ze kropka na czujniku jest obok kropki na ztaczu
posredniczacym. Zob. rys w kroku 1 powyze;j.

Krok 2: Sprawdzi¢ kompletny zestaw tak jak pokazano na rys. w kroku 2 powyze;.
Upewnic¢ si¢ ze kropki sa obok siebie.

Krok 3: Kiedy kompletny zestaw jest zainstalowany w zderzaku, upewnic¢ si¢ ze kropka
jest na dole. Zob. rys. w kroku 3 powyze;.

* Gumowy adapter jest odpowiedni tylko dla czujnika okrqglego.
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