S MAMI

Modut dipPLD
1 uktadem KC2C236

Moduly dipPLD opracowano z myslq

o ulatwieniu powszechnego stosowania
uktadow CLPD przez konstruktorow,
ktorzy nie mogq lub nie chcq inwestowac
w zautomatyzowany montaz elementow

o relatywnie ,,gestym’ rastrze
rozmieszczenia wyprowadzen (0,5 mm).

ver. 1.0
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Podstawowe parametry modutu ZL14PLD

» Uktad CPLD XC2C256 (256 makrokomoérek) z rodziny CoolRunner-II w obudowie VQFP100
» 16 linii z buforami dostosowujacymi do sygnaléw o napigciu 5 V

» Wbudowany regulowany generator sygnalu taktujacego oraz rezonator kwarcowy 32,768 kHz
» Modul przystosowany do wspétpracy z ptyta bazowa ZL15PLD

ZL14PLD - modut dipPLD z uktadem XC2C256

o
? Modut ZL14PLD wspétpracuje z ptytka bazowg ZL15PLD.

Wyposazenie standardowe

ZL14PLD » zmontowany i uruchomiony modut z ukladem XC2C256

BTC Korporacja

05-120 Legionowo

ul. Lwowska 5

tel.: (022) 767-36-20
%660 btc faks: (022) 767-36-33

e-mail: biuro@kamami.pl

http://www.kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.
Oferowane przez nas ptytki drukowane mogg si¢ rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja jej wasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos¢ produktu ze specyfikacja.
BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.
BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.

://www.kamami.



14PLD - modut dipPLD z uktadem XC2G256
Budowa modutu

Schemat elektryczny modutu ZL.14PLD pokazano na rysunku ponizej.
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ZL14PLD - modut dipPLD z uktadem XC2C256
Rozmieszczenie najwazniejszych elementow modutu
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Ztacze JTAG

Modut wyposazono w 10-stykowe ziacze IDC, do ktérego mozna dotgczy¢ programator/konfigurator ISP (np.
ZL11PRG lub ZL4PRG). Umieszczenie tego gniazda na plytce i rozmieszczenie sygnaléw pokazano na rysunku

ponize;j.

ZL14PLD - modut dipPLD z uktadem XC2C256
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Bufory dostosowujace do sygnatow o napieciu 5 V

Modut wyposazony jest w dwa 8-liniowe bufory ST2378, ktére umozliwiaja doprowadzenie do ukladu progra-
mowalnego 16 linii z sygnatami o napigciu 5 V lub 3,3 V. Konfiguracja bufor6w zalezna jest od ustawienia zworek
BANKI1 (JP3) i BANK?2 (JP4), opis konfiguracji przedstawiono w tabelce ponizej.
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KA
Zrodta sygnatu taktujacego

Modut ZL14PLD jest wyposazony w dwa Zrddla sygnatu taktujgcego: rezonator kwarcowy 32,768 kHz (X1) oraz
regulowany generator oparty na timerze 555, ktérego czestotliwos¢ regulowana jest za pomocg potencjometru

ZL14PLD - modut dipPLD z uktadem XC2C256
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