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ZL7AVR
difTmegal28
Modut DIP

z mikrokontrolerem
ATmega128
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Modut ZL7AVR opracowano z myslg o utatwieniu pow-

szechnego stosowania mikrokontrolerow ATmegal28 przez konstruktorow, ktorzy nie mogq lub nie
cheq inwestowac w zautomatyzowany montaz elementow o relatywnie ,,gestym” rastrze rozmieszcze-
nia wyprowadzen.

Schemat elektryczny modutu dipATmegal28 przedstawiono na rys. 1. Modul wyposazono w automatycznie
przelgczany separator (U2) linii wykorzystywanych do programowania ISP pamigci programu. Rolg sygnatu
sterujgcego spetnia RES. Dzigki zastosowaniu separatora, wszystkie linie /O mikrokontrolera ATmegal28
mogg by¢ wykorzystywane w aplikacji uzytkownika. Uktad U3 jest generatorem sygnalu zerujacego, ktéry
zapewnia poprawny restart mikrokontrolera po wlaczeniu zasilania oraz zerowaniu za pomocg sygnatu ze-
wnetrznego (dotagczonego do linii RES ziacza JP3).

(] L . .
Do programowania mikrokontrolera ATmegal28 zamontowanego na module dipATmegal28 jest
@ zalecany programator ZL2PRG. Informacje o nim mozna znalez¢ pod adresem: http://www.btc.pl/
index.php?id=zI2prg.

Mikrokontroler mozna programowac w systemie za pomocg dowolnego programatora zgodnego z STK200
i zlagczem kompatybilnym ze standardem Kanda (zalecany programator to ZL2PRG). Rozmieszczenie sy-
gnaléw na zlaczu ISP pokazano na rys. 2.

Zestaw wyposazono w jumper (JP2) umozliwiajacy wybranie Zrédla napigcia referencyjnego dla przetwor-
nika A/C. Jego role moze spelnia¢ napigcie zasilania mikrokontrolera (pozycja zworki na JP2: 1-2) lub
napigcie zewnetrzne (pozycja zworki na JP2: 2-3), dotaczone do linii VrRgr (JP4).

Na rys. 3 pokazano przypisanie sygnaléw do wyprowadzert modutu dipATmegal28.

Podstawowe parametry modutu dipATmega128:

— mikrokontroler ATmega128

— pamie¢ programu (ISP): 128 kB

— pamie¢ danych EEPROM: 4 kB

— pamie¢ danych SRAM: 4 kB

— czestotliwos¢ taktowania: 16 MHz

— wbudowany separator linii ISP (z automatycznym
sterowaniem)

— Zfgcze do programowania Kanda ISP (zgodne
z ZL2PRG)

— wbudowany generator sygnatu zerujgcego

— mozliwo$¢ zastosowania zewnetrznego zrodta na-
piecia referencyjnego dla przetwornika A/C

— liczba linii I/O: 53

— zasilanie: 4,5...5,5 V/100 mA (maks.)

— mozliwos¢ wspdtpracy z interfejsem JTAG
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Rys. 1. Schemat elektryczny modutu dipATmega128
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Rys. 2. Rozmieszczenie sygnatéw na
zfgczu ISP modutu dipATmega128

Rys. 3. Przypisanie sygnatow do wyprowadzeri
modufu dipATmega128

Tab. 1. Wybor zradfa napigcia odniesienia dla przetwornika A/C mikrokontrolera ATmega128

Pozycja zworki na JP2 Zrodfo napigcia odniesienia
1-2 +5V
2-3 VRer (JP4)
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