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CODICE MODELLO

Le risorse hardware del regolatore sono identificate dal codice modello.

Modello: [ g o 0o ol

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

E MANUALE ISTRUZIONI

I KR1 & uno strumento per montaggio frontequadro di Classe I1.

I KR1 & stato progettato per essere conforme alle Direttive europee.
Tutti i dettagli circa I'utilizzo del regolatore sono inseriti nel
“Manuale di ingegneria":

ISTR-MKR_-ITAox (dove “x" & la versione del manuale).
Dichiarazione di Conformita e Manuale dello strumento possono
essere scaricati gratuitamente dal sito web:
www.ascontecnologic.com

Una volta collegato il sito internet indicato, cercare:

KR1

poi selezionare KR1 nell'elenco dei risultati.

Nella parte bassa della pagina del prodotto (di qualsiasi lingua) &
presente I'area download con i collegamenti ai documenti relativi
al regolatore (nelle lingue disponibili).

A\ Attenzione!

- Qualora un guasto o un malfunzionamento dell'apparecchio possa
creare situazioni pericolose e/o dannose per persone, cose 0
animali si ricorda che I'impianto deve essere predisposto con
dispositivi elettromeccanici aggiuntivi atti a garantire la sicurezza.

- | prodotti sono coperti da una garanzia di 18 mesi. Dalla garanzia sono
esclusi i prodotti e i componenti soggetti ad usura per condizioni di
utilizzo, vita utile e uso improprio.

DISPLAY E TASTI OPERATIVI

Misura PV
(unita ing.)

Allarme attivo

Autotune attivo (lampeggiante)

Modo manuale
Unita (°CI°F)
Stato uscite

Set Point (modo auto)

Valore uscita (modo manuale)
Valore Parametro o Stato/
Funz. selezionata (modo impostazione)

odo Operatore odo impostazione
Y Modo Operat Mod t
Accesso a:
- (omandi operatore Conf al
(Timer, Selezione Setpoint ...) |-Oniermaevaial
- Parametri parametro successivo
- (onfigurazione
Accesso a: Incrementa il valore
- Dati addizionali per I'operatore |visualizzato o seleziona
(valore uscita, tempo timer ...) |I'elemento successivo
. Decrementa il valore
Accesso a: visualizzato o seleziona
- Set Point I'elemento precedente
Lancia le funzioni t Esce dai Comandi
@ (Rntf'? e URZ'tOTI"'WDngTT?mma‘)’ operatore/lmpostazione
utotune, Auto/Man, imer...) | parametri/Configurazione

| Linea Uscita OP3 n
Funzioni a richiesta A Non presente -
Nessuna _ Rel@ (1 SPST NA, 2 Al250 Vac) R
Temporizzatore T VDC per SSR (12 Vdc/20 mA) 0
Alimentatore : Uscita OPy H
00.... 24,0V (-15... +10%) H 110 digitale (si veda il paragrafo “Collegamenti elettrici" per dettagli) | D
24Vac (-25... +12%) 0 24Vdc (-15... +25%) L Comunicazione seriale n
Ingresso LIl -
TC, PT100, PT1000, mA, mV, V + Ingresso digitale 1 C RS485 Modbus s
TC, NTC, PTC, mA, mV, V/ + Ingresso digitale 1 E Tipo di terminali n
Uscita OP1 » Standard (morsettiera a vite non estraibile) -
Rele (1 SPDT, 4 Al250 Vac) R (on morsettiera a vite estraibile E
VDC per SSR (12 Vdc/20 mA) 0 Con morsettiera a molla estraibile M
= (on morsettiera estraibile (solo parte fissa) N
Uscita OP2
Non presente - | Esempio di Codice modello: KR1-HCRRRD--
Relé (1 SPST NA, 2 Al250 Viac) R | Regolatore KR1, senza timer, 100... 240 Vac, TC(/PTi00/PT1000/mV/V
VDC per SSR (12 Vdcl20 mA) o | +Ingresso Digitale 1, 3 uscite a rele, uscita 4, TTL, con morsettiera a

IMPOSTARE IL CODICE DI CONFIGURAZIONE

V‘ASCDH TECNOLOGIC

Premere &) per

3 secondi

per accedere al

"“Modo configurazione”

YAASCON TECNOLOGIC

Premere @9 e @B per
inserire la password

di configurazione:
Password 4 (default 300)

YAASCON TECNOLOGIC

Premere @ e @B per

inserire Lod! {
(Tipo di ingresso e
Modalita di regolazione)

y‘ASCI‘lH TECNOLOGIC

Premere @W e @& per

inserire oo
(Allarmi e Funzioni
ausiliarie)

V‘ASCOH TECNOLOGIC

Premere @) per memorizzare
il Codice di configurazione

Nota: Per abbandonare la sessione di configurazione
senza salvare le modifiche effettuate, premete

il tasto:

vite non estraibile.

CODICE DI CONFIGURAZIONE

COLLEGAMENTI ELETTRICI

DIMENSIONI

Dimensioni (LxAx P):

78 X 35X 69.5 mm
(3.07x1.37x2.73in.)

7]+0.6 X 29+0.6 mm
(2.79+0.023 x 1.14,70.023 jp )

Foratura pannello (L x A):

MONTAGGIO

A Attenzione

Il regolatore puo essere installato con 2 diversi tipi di staffe.

Si segua la sequenza 1, 2a, 3a per il modello di staffa ad anello,
oppure la sequenza 1,1, 2b, 3b per il modello di staffa in 2 pezzi.

Ingresso analogico
PV

k... 20 MA
trasmettitore 2 fili

DI2
(nota)

DI
+ XTC FO/T
VI v AN
imnma@l 0
0Py i
- (note) v 1 ﬂ oP1
N N/ opr3 [l - OP2
2|{3 =+ -
TERMINALI ! ! g/é i/ 18] [19] [20] [21] [22
=] — 7 7 7
o Hl
Apuntale: & 1.4 mm (0.055 in.) max. | Filo spelato: L 5.5 mm (0.21in.) NeUtrOLmea C NA C NA C NC NA

Nota: Il terminale 4 pud essere programmato come:

- Ingresso digitale (DI2) collegare un contatto pulito tra i terminali 4 e 16.

Alimentazione *

* Tensione: 100... 240 Vac/
18... 28 Vac/
20... 30 Vdc

- Logica 0... 12 V per pilotare gli SSR (0P) collegare il carico tra i terminali 4 e 16.
- 12 Vdc (20 mA) alimentazione trasmettitore collegare il trasmettitore a 2 fili tra i terminali 4 e 1; per i trasmettitori a
3 fili, collegare il terminale 4 all'alimentazione del trasmettitore e i terminali 1 e 2 ai segnali di uscita del trasmettitore.

I KR1 pud essere facilmente configurato utilizzando il metodo di “Configurazione a codice” che consiste nell'inserire 2 codici di ¢ cifre per
impostare i parametri fondamentali di utilizzo: o< + [LMNO] per selezionare Tipo di ingresso e Modalita di regolazione e £ =22 [PQRS]
per impostare gli allarmi e le Funzioni d servizio. Per la configurazione completa del regolatore si consulti il “Manuale di Ingegneria".

Note: Prima di iniziare la procedura di “Configurazione a codice”, definite e scrivete Zo~ / e Zod/2 in base alle vostre necessita:

LMNO Lod !
Cod ! Utente L[MN]o]
1 ]
Tipo di ingresso e campo di misura L M Tipo di regolazione OP1 | OP2 | OP3 | OPy N (o)
1C) -50... +1000°C 0 0 H Al [AL | AL 0 0
> Riscaldamento ON/OFF = H 3
TCK -50... +1370°C 0 1 NU Al1 AL2 H 0 1
TCS -50... +1760°C 0 2 Raffreddamento ( Al Al | A3 0 2
TCR -50... +1760°C o | 3 ON/OFF = NU O [A |AL | C 0 3
TCT -70... +4,00°C 0 L H ( AL2 A3 0 L
Infrarosso J -50... +785°C 0 5 H Al AR |C 0 5
Infrarosso K -50... +785°C 0 6 ON/OFF con banda morta | C H AL [ A3 0 6
PT 100/PTC KTY81-121 -200... +850°C/-55... +150°C | 0 | 7 (HIO N (A AL | C o | 7
PT1000/NTC 103-AT2 -200... +850°(/-50... +110°C 0 8 C Ab_ |A2 |H 0 8
Lineare 0... 60 mV 0 9 N C AL [H 0 9
: H Al Al2 AL 1 0
Lineare 12... 60 MV 1] 0 Riscaldamento PID = H 3
Lineare 0... 20 mA (questa selezione forza 0Py = TX) 1 1 N Al AL2 H 1 1
Lineare 4... 20 mA (questa selezione forza 0Py = TX) 1 2 Raffreddamento PID = C ¢ An A LA ! 2
lineare 0...5V 1 3 N Al Az ¢ 1 3
lineare1...5V 1 L H ¢ Az | A ! L]
N H Al Al2 ( 1 5
lineare 0...10V 1 5 . m m m P
: . . 2 1
lineare2...10V 1 6 Doppia azione PID (H/C) 3
NU H Al2 ( 1 7
TCJ -58... +1832°F 1 7
oK Z58... +298°F ] P C Al Al2 H 1 8
NU | C A [ H 1 9
TCS -58... +3200°F 1 9
TCR -58... +3200°F 2 o | Note: Perdefault, quando gli allarmi sono attivi, dal livello
T Q... +752°F 2 1 “Comandi Operatore” puo essere modificata la soglia
Infrarosso J ~58... +1445°F N N deII"aIIa'rme AL1 per compiti non critjcj. Pgr pro.teggere le
soglie di allarme AL2 ed AL3 da modifiche indesiderate,
Infrarosso K -58... +1445°F 2 3 L s .
- - queste sono rese accessibili solo dalla “Lista parametri
PT 100/PTC KTY81-121 7328... +1562°F1-67... +302°F | 2 | & (password 20). Per configurazioni differenti, si consulti il
PT1000/NTC103-AT2 -328... +1562°F/-58... +230°F 2 5 “"Manuale di ingegneria".
P QRS Lodd
Cnd? Utente [PlQ[R][s]
K
[ |
Allarme 3 R Attivazione funzioni di servizio S
Allarme 2 Q Nessuna 0
Allarme 1 P Wattmetro (potenza istantanea espressa in W) (nota 1) 1
Non utilizzato 0 0 0 Wattmetro (energia espressa in Wh) (nota 2) 2
Rottura sensore 1 1 1 Tempo di lavoro assoluto (espresso in giorni) (nota 3) 3
rolit Alto N N N Tempo di lavoro assoluto (espresso in ore) (nota 3) L
ssoluto . - K
Basso 3 3 3 Note: 1. La potenza istantanea del Wattmetro viene continuamente
Esterno alto/basso L 4 L calcolata come prodotto tra tensione del carico, parametri
Assoluto alto/basso Infermo alfo/basso della corrente del carico e valore istantaneo dell’uscita.
— > > 5 2. |l consumo di energia indicato dal Wattmetro & la stima
- In deviazione alto 6 6 | 6 dell’energia consumata in un'ora (utilizzando i parametri
In deviazione — h A . . L
In deviazione basso 7 7 7 di Voltaggio e Corrente del carico), calcolati negli ultimi 15
. Esterno alla banda 3 3 3 minuti. La lettura viene agglonatq ogni15 minuti. )
Di banda 3. Il contatore del Tempo lavorato viene incrementato in
Interno alla banda 9 1919 modo continuo quando il regolatore & acceso.

TIPI DI ALLARME (Z o/ digit: P, Q, R)

Allarme assoluto

Alx

Allarme
assoluto
alto
Allarme
assoluto
basso

ON

ON ON

PV Allarme assoluto alto/basso

ALxH

Allarme ON ON

esterno

Allarme ON ON

interno

Allarme in deviazione

Alx
SP
Alx

Allarme in
deviazione
alto
Allarme in
deviazi
basso

ON

ON ON

Allarme di banda

PV
ALxH”
SP;
ALXL

Allarme
di banda
interno
Allarme
di banda
esterno

ON ON ON




IMPOSTAZIONE DEI PARAMETRI

YAASCON TECNOLOGIC

Premere il tasto

per 3 secondi

Al metodo di

configurazione “A codici” |
(tabellecod { ecod?
sulla pagina a fronte)

FUNZIONAMENTO REGOLATORE

YAASCON TECNOLOGIC

YAASCON TECNOLOGIC

Premere il tasto

per 3 secondi

YAASCON TECNOLOGIC

SELEZIONE FUNZIONI

Tipo di Timer (selezionato con £~ )(opzione)

Lista parametri (F755: 20) (in grigio i parametri relativi alle funzionalita opzionali)

an Valore
Gruppo Param. |Descrizione Campo Default utente Note
YAASCON TECNOLOGIC F;SfSWﬁ:rd 2) YAASCON TECNOLOGIC E-SE Stato timer Opzione
i clault: 20, ’ Accesso ai ~EC = Auto,
Sy parametri . oFEr  |Selezione modo operativo oPL o = Manual,
(omandi SEd4 = Standby
ASF Selezione Set Point 0=5P,1=5P2,2=5P3,3 =SPy 0="5SP
|mpostazione parametri EunE  |lancio Auto Tune 0 = oFF, 1= start 0= 0FF evoTUNE
Conferma valore e passa al Fh Banda proporzionale 1... 9999 (unita ingegneristiche = E.U.) 20
parametro successivo £ Tempo integrale 0...10000 S 200 Cod ! DigitN =1
o Incrementa il valore visualizzato —
Password o seleziona I"elemento successivo Ed  |Tempo derivativo 0...10005 50
(default: 300) Decren'!enta il valore visualizzato controllo SEE  |Isteresi controllo ON/OFF 0...9999 (E.U.) 1 Cod I DigitN=0
0 seleziona I'elemento precedente EcH  |Tempo di ciclo caldo 0.1...130§ 20.0 Cod I DigitN =1
. . . —————
Per uscire dalla procedura di impostazione ~ch |Guadagno relativo freddo 0.01...99.99 1.00 ;Zg, ' B:g:{g ;1
. . . L 1
dei parametri, premere il tasto G (per 3 s) Tod DiitN =1
. . Py oo -
o0 attendere I'uscita dal timeout (30 5) Ecc Tempo di ciclo freddo 0.1...130§ 20.0 l’L__DD‘ I Digito >1
SF Set Point 1
SPZ  [Set Point2 Ser5F >1
- -1999... +9999 (E.U.)
SP3 [Set Point3 SernSF >2
e | Set Point S5P4 Set Point 4 Sem5F >3
| Informazioni addizionali SPLL  |Valore min. Set Point -1999... SPHL(E.U.)
I me?;t?jtf) .dé‘s I SPHL  |Valore max. Set Point SPLL.. 9999 (E.U.)
e
Riscalda Consumo (kW) Lodc digit | n5F Numero di Set Point selezionabili Tk 1
; N=Tw]
I Tempo o Energia (Wh) i AL ¢ |Soglia allarme AUIL... AUH
Raffredda imanente N BT T |
| —= ¢ Tempo lavorato (giorni) L2227 AL L |Inizio scala soglia Aliinizio scala -1999 se digit P di
Valore uscita % Timer L AL i1 |Fine scata soglia AlFine scal -1999... #9999 (E.U.) Codde>1
i ~ aE0 AL ine scala soglia Ali/Fine scala 9999 Lose
I (es. Riscalda 35%, Tempo lavorato (ore) H ,
| Raffredda = 45%) | HAL ! |Isteresi ALt 1...9999 (E.U.) 1
Se attivati I ALZ  |Soglia allarme 2 AL2L... ALH
| Premere @ per 3 s o attendere |'uscita dal time out (10 s) per tornare al modo operatore - AL2L  |Inizio scala soglia AL2/Inizio scala €0) -1999 se digit Q di
—_— e e e e e e e e e e e e = = = == = |Allarmi -1999... +9999 (E.U. R
ALZH  |Fine scala soglia AL2/Fine scala 9999 Codd e>1
e e e mmmmmmmmmmmmemmmmmmmmmmmmmmmmmmmm———— HAL 2 |Isteresi AL2 1...9999 (E.U.) !
, Modifica del Set Point , AL3  |Soglia allarme 3 AL3L... AL3H
] 1 .. . ..
AL 3L |Inizio scala soglia Al3/Inizio scala -1 igi i
1 - Lo . —’:”: . Premere aper 350 attendere : AL IH  |Fine scala soglia AL3/Fine scala 9999 Looc
ﬁj (an_1b_i,c;_lu I'uscita dal time out (10%) per HAL 3 |isteresi AL3 1...9999 (E.U.) 1
operativo Set Point memorizzare il nuovo Set pomt : EF Valore uscita Soft Start -100...100% 0
P h e tornare al modo operatore  » |Soft Start
operativo ' Sk Tempo Soft Start 0.00... 8.00 (hh.mm) 0
1
------------------------------------------------- S5c Valore inizio scala -1999... +9999 -1999 Solo per ingressi
FSc |Valore fine scala -1999... +9999 9999 lineari
__________________________________________________________________________ Ingresso N N N . - . R
H : P Numero decimali 0... 3 (ingressi lineari); o... 1 (altri ingressi) |0
: €\/ O TUNE Start : P P—— . N
H evoTUNE H FiL Filtro digitale sull'ingresso OFF; 0.1...20.0°§ 0 = OFF
: T T Il punto e una procedura rapida e totalmente nonE = Timer non utilizzato, I
| PHED cHEL Ia|[1)1peggia automatica che puo essere lanciata ~ } i.d.A = ON temporizzato al comando start, La gestione Timer
: EunE 2uLn mentre in qualsiasi condizione, senza tener ErF  |Tipo diTimer i.uP.d = ON temporizzato all'accensione, none (Start, Stop, Reset)
: I'Auto-tune @ conto della deviazione dal Set Point. i.d.d =ONal comando Start, puo essere effet-
*  Auto-tune Auto-tune ! ! Il regolat lezi tomatica-  * i.P.L = Attivaz. asimmetrica, awvio in OFF, tuata col comando
H . . . in esecuzione regolatore seleziona automatica H . . . . o
H Attivato In esecuzione mente il metodo di tuning DiU : Timer i.L.P = Attivaz. asimmetrica, awvio in ON E£r~5E o col tasto
opportuno e calcola il miglior set di . ST 8= il il o (se program-
: parametri PID . . nita di tempo limer 1 —_ITIITI.SS mm.ss mato) 0 con g||
: R o ~ : 2= ss5.d ingressi digitali
+ Nota: Il tasto & puo essere assegnato dall’utente ad altre funzioni col parametro L5~ & ErE { |Tempo Timer1 00.01... 995.9 1.00 DI/DI2 (se pro-
-------------------------------------------------------------------------- Erk2  |Tempo Timer 2 00.00... 995.9 1.00 grammatl)
..... - ON =12 VDC per alimentazione trasmettitore
Comandi operatoe T P P 0 I
. . Di2U = Ingresso digitale (24 VD)
TS ~um: Start ] Se timer g» Ingrem, | ambia - —T — ——
== = Lot 2 Hold| attivo ) + |valore al o «F + |Funzione ingresso digitale DIt 0...21 0 Vedere la tabella
Tl orunm ~E5:Reset |(E~F) Decrem. Jqo5p Lﬂgreslsi o F2 |Funzione ingresso digitale DI2 0.2 0 funzioni di DI, DI2
H . : . : |digitali -
: = (onfermalProssimo H 23 (onferma/Prossimo H ) nonE, tunk, oplo, aac, asi, chsp, Vedere la tabella
P u5-b  |Funzione tasto st.by, str.t tunk funzioni tasto
r Selezi A 0 = Variabile Se “Variabile", il
oOC o elezione Se pili di : , : 1= Rosso colore & verde se
]} Set Point |1 Set Point & et | (MR ED 2=Verde 2 PV differisce da SP
/ attivo attivo : isol 3 = Arancione meno di AJE, rosso
- : isplay i c
H (""-‘J'D > 1) : naf >3 Soglia cambio colore display S€ superlore ‘?d g'-jL
H . H AdE o 0 (OFF)... 9999 (E.U.) e arancio se inferiore
(onfermalProssimo [=p (quandod .t =0) ad AdE
- T o 15k |Tempo spegnimento display (mm.ss) OFF (display acceso) 0.1... 99.59 OFF
H Interfaccia di [FAod Indirizzo strumento 1... 254 1
V & (onfermalProssimo { |comunica- 1200, 2400, 9600 baud, HEE‘ESQ"&TU slave
=TH, zione bAud  |Baud rate 19.2, 38.4 kbaud 9600
/ II_E;_ - Se Al1 attivo Nattmetro oLt |Tensione del carico 1...999 (V) 30 Seil digit S di
) N
Ritorno al 1° T = ) cur  |Corrente del carico 1... 9999 (A) Cod? e>1
parametro | &3 (onferma/Prossimo PASY  |Password per configurazione 0...999 300
Password
¢ Premere @ per3 s o attendere I'uscita dal timeout (10 s) per tornare al modo operatore PRSZ  |Password per parametrizzazione 0...999 20

Note: Per accedere a tutte le funzionalita dello strumento, si veda la “Procedura di configurazione completa” sul

“Manuale di ingegneria".
L'intera impostazione applicata al regolatore (Configurazione e valori parametri) puo essere facilmente scaricata dal regolatore e poi ricaricati su altri
strumenti simili utlizzando I'accessorio: Chiave universale di programmazione per la strumentazione Ascon Tecnologic modello: A-01

o «F _ Funzioni ingressi digitali Dh e DI2

w5~ b Funzione associata al tasto

«tH  ON temporizzato con attivazione al comando Start .~ Attivazione asimmetrica con avvio in OFF Codice Todice
visualizzato Desarizione visualizzato Descrizione
| Tr.th Tr.t2 ] Tr.t2 Tr.t2 Tr.2 __ _
Start - g > Start Tr.t1la—{Tr {1 <t—{Tr. 11| a—— o Disbilitato (OFF) nonE Non utilizzato
] X ‘ off ON off ON off Y ON ! Reset Allarme Eunk Lancio della funzione Autotuning
Uscita off ON off Uscita = Tacitazione allarme (ACK) oPlo Modalita manuale
Accensione (PWR ON) Reset 3 Blocco misura AAC Reset allarme
o . . s L. . . L. H Modalita Stand by AS Tacitazione allarme
wir.o ON temporizzato all'accensione L~ Attivazione asimmetrica con avvio in ON c Modalits manuale RGP Selezione circolare del Set Point
Tr.t2 Tr.2 Tr.t2 & Riscaldamento con "SP" e raffreddamento con "SP2" SkbY Stand-by
.t 2 Start —Tr.t Tr.t Tr.te— 7 Timer RuniHold/Reset [sull transizionel | | [5Eck Start/Stop/Reset Timer
. off oN off . ON off ON off ON off g Timer Run [sulla transizione] m|g sele
Uscita4 Uscita Ej Timer Reset [sulla transizione] opzioni timer
Accensione (PWR ON) Reset L[5 Timer Run/Hold eErF NON
[ ] Timer Run/Reset sono impostati
.o.o - ON al comando Start
b ic Timer Run/Reset con blocco a fine conteggio anonk
Start Tr.t1 [E] Selezione sequenziale del Set Point [sulla transizione]
ar g Selezione SPISP2
Uscita ON off - Selezione con codice binario dei Set Point con D1 - DI2
Y (00 = SP, 01 = SP2, 10 = SP3, 11 = SPL,)
Reset I_L . Ingressi digitali in parallelo ai tasti m» e &
Accensione (PWR ON) - (DI = tasto ew, DI2 = Tasto &B)




