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(0DIGO DEL MODELO

El codigo del producto identifica las caracteristicas del hardware del
regulador.

Modelo: [EZIEN - B

DECLARACION DE CONFORMIDAD Y

MANUAL DE INSTRUCCIONES

EI' KR1 es un instrumento para el montaje del panel frontal de Ia
categoria Il.

Estos controladores han sido disefiados para cumplir con las
Directivas Europas. Toda la informacién sobre el uso de los
controladores se pueden encontrar en el “Engineering Manual":
ISTR-MKR_-ENGox (donde “x" es la version del manual).

La declaracién de conformidad y el manual de los controladores se
pueden descargar (de forma gratuita) desde el sitio web:
www.ascontecnologic.com

Una vez conectado a la pagina web indicada, busque:

KR1

a continuacion, en la lista de resultados, seleccione KR1.

DISPLAY Y TECLAS
Autotune en progreso (intermitente)

Medicion PV

(unidades ing.)
Alarma activa
Modo manual
Unidad (°CI°F)
LED salidas

Set Point (modo auto)

Valor de salida (modo manual)
Valor del param. o Estadol/
Funcion seleccionada (modo de edicidn)

En la parte inferior de la pagina del producto (en cualquier \ Modo de operador Modo de edicon
idioma) estd el drea de descargas, con enlaces a los documentos Aicaon?r'oles del operador (Timer
relacionados con el controlador (en los idiomas disponibles). Preseleccin de consigna ...) Confirmary pasar
~ Parametros al siguiente pardmetro
- (onfiguracién
0 Acceso a:
1 I Aumenta el valor
A ATEN(ION', N ) ge| - Informacion adicional para | i\ alizado o selecciona
- En caso de averia 0 mal funcionamiento del equipo, se pueden el operador (salida de valor, el siguiente elemento
crear situaciones de riesgo y / o darios a personas o bienes. Se tiempo del temporizador ...)
recuerda que la instalacion debe estar equipada con dispositivos Acceso a: Disminuye el valor
que garanticen la seguridad. ~ et Point visualizado o selecciona
- Este equipo dispone de una garantia en forma de reparacion o bien el elemento anterior
Sale del comandos de

de sustitucion de 12 meses desde la fecha de entrega. El uso o
manipulacién indebidos, anula automdticamente dicha garantia.

[Linea TON BN [satida op3 F |
= = No presente -
Funciones opcionales A "
- Relé (1 SPST NA, 2 Al250 Vac) R
Ninguna -
- VDC por SSR (12 Vdc/20 mA) 1}
Timer T
" > Salida OPy
Alimentacion B — — - — -
E/S digital (consulte la seccion “Conexiones eléctricas” para mds detalles) | D
00... 240Vac (-15... +10%) H
2Vac (-25... +12%) 0 24Vdc (-15... +25%) L Comunicacion serie n
L -
Entrada
— RS485 Modbus S
TC, PTi00, PT1000, mA, mV, V + Entrada digital 1 C
TC, NTC, PTC, mA, mV, V + Entrada digital 1 E Tipo de terminales n
- Estandar (bloque de terminales de tornillo no extraible) -
Salida 0P1 D X K P
- (on el bloque de terminales de tornillos extraible E
Relé (1 SPST NA, 1 Al250 Vac) R - -
VDL por SSR (12 Vddizo mA) 0 (on bloque de terminales de resorte extraible M
12 Vdc/20
por com (on el blogue de terminales extraible (s6lo la parte fija) N
Salida OP2 . P
" " Ejemplo de cddigo de modelo: KM1-HCRRRD--
0 presente -
R I?( SPSTNA. 2 250 Vad) Regulador KM, sin timer, 100... 240 Vac, T(/PT100/PTi000/mVIV
elet 2 41250 Vac + Entrada Digital 1, 3 2 salidas de relé, Salida 1, TTL, terminal con
VDC por SSR (12 Vdc/20 mA) 0 | tornillos no removibles.

COMO AJUSTAR EL CODIGO DE CONFIGURACION

yAASCON TECNOLOGIC

Presionar @ durante
3 segundos para entrar en
“Modo de configuracion”

y‘ASCOH TECNOLOGIC

Presionar @ /& para
introducir la contrasefia
de configuracién:
contrasena por

defecto: 300

yAASCON TECNOLOGIC

Presionar @9/ & para

entrarcod /
(tipo de entrada y
modo de regulacion)

y‘ASCDII TECNOLOGIC

Presionar @9 / &A para
entrarcodc

(Alarmas y Funciones
Especiales)

'AASCON TECNOLOGIC
Presionar @) para

memorizar el (odigo
de configuracion

Nota: Para salir de la sesién de configuracion sin guardar
cambios, presionar la tecla

CODIGO DE CONFIGURACION

Inicia las funciones programade))s operador/Cambio de

(Autotune, Auto/Man, Timer ... Parametros/Configuracion

ESQUEMA ELECTRICO

DIMENSIONES

Dimensiones (LxAx P):

78 X 35X 69.5 mm
(3.07x1.37x2.73in.)

7]+0.6 X 29+0.6 mm
(2.79+0.023 x 1.14,70.023 jp )

Agujeros Panel (L x A):

MONTAJE

I\ ATENCION!

El controlador se puede instalar con 2 tipos diferentes de soportes.
Siga la secuencia 1, 2a, 3a para el modelo del anillo de soporte o la
secuencia 1,1, 2b, 3b para el modelo de soporte de 2 piezas.

Entradas Analogicas

Pasiva ... 20 mA
Transductor
de 3 hilos

Pasiva 4... 20 mA

2Vdc (nota)

Transductor de 2 hilos

12Vdc (nota)

DI2
(nota)

Dhh

mA  Termopar A_TC
+ —_— + - FO/T
N, NV VANV
[7] @
+
Pt1000/NTC/PTC Py
OS] (note) %
oP1
NN or3 J1 - OP2 ﬂ
2|3 -+ Sal
TERMINALES g/é i/ i8] (i6] 9 ) o2
== = ! ! A VAV
(lavija de conexi6n: & 1., mm max. |Cable pelado: L: 5.5 mm NeutroLmea C NA C NA C NC NA
(0.055n.) .2n) | Alimentacion * * Tension: 100... 240 Vac/
Nota: El terminal i se puede conectar de diferentes modos: " 18, 98 Vac/
- Entrada digital (DI2) conectar un contacto seco entre los terminales 4 y 11. 20...30 Vdc

- VDC por SSR (12 Vdc/20 mA) (0Py) conectar la carga entre los terminales 4 y 1.
- 12 Vdc (20 mA) alimentacion para sondas pasivas conectar el transmisor de 2 hilos a los terminales 4 y 1. Para transmisores
de 3 hilos conectan la terminal & para alimentar el transmisor. Conecte los terminales 1y 2 a las sefiales de salida del transmisor.

El KM1 se puede configurar facilmente utilizando el método de “(ddigo de configuracion”, que consiste en la colocacién de dos codigos de 4
digitos para establecer los pardmetros bdsicos de uso: Cod1 [LMNOY] para seleccionar el tipo de entrada y el modo de regulacion y £ =c/2
[PQRS ] para configurar alarmas y funciones del servicio. Para la configuracion completa del controlador, consulte el “Manual de Ingenieria."

Nota: Antes de iniciar el procedimiento “Configuracion de un cddigo”, definir y escribir Coo ! y Coo/2 de acuerdo a sus necesidades:

m

LMNO od |
Lod { de usuario f
—d —
Tipo de Entrada y Rango L M Modo de Control OP1 [OP2 [OP3 |OPy N (o)
C) -50.... +1000°C 0 0 ~ H Al [Al2  [AL3 0 0
TCK “50... +1370°%C o | 1 | |OVOFF Calor=H NU [AD AL |H 0o | 1
TCS -50... +1760°C 0 2 ONIOFF Frio = € ( Al Al2 Al3 1] 2
TCR -50... +1760°C 0 3 NU A AL |C 0 3
T ~70... +400°C o | 4 H C AL | A3 o | &
Infrarojo J -50.... +785°C 0 5 H Ab |AR | C 0 5
Infrarojo K -50... +785°C o | 6 | |onioFFzona Neutra (i) ﬁu : ﬁtz '(“3 o 16
PT100/PTC KTY81-121 -200... +850°(/-55... +150°C 0 7 2 0 7
PT1000/NTC103-AT2 -200... +850°C/-50... +110°( 0 8 EIU ?h 2{2 m 0 8
Sefial 0... 60 mV 0 9 2 0 9
= H Al Al2 A3 1 0
Sefal 12... 60 mV 1 0 PID Calor = H NU A e H p ;
Sefial 0... 20 mA (esta seleccion fuerza OUTy = TX) 1 1
Seal A (esta seleccion fuerza OUT, = ) PID Frio = € JAn (A2 JA3 L1 2
erja L4... 20 mA (esta seleccion Tfuerza L= 1 2 NU Al AL C 1 3
Seljal 0...5V 1 3 H C AL A 1 b
Se"a: 1.5V LI H |An |AR [cC 1| 5
Seiial 0...10V 1 5 » C H A2 | A 1 6
Sefial 2...10V 1 6 Acci6n Doble PID (H/C) NU m ) i ; 7
() -58... +1832°F 1 7 C Al AL H 1 8
TCK -58... +24,98°F 1 8 NU C A2 H 1 9
TCS -58... +3200°F 1 9 R . .
CR ~58... +3200°F 2 o Nota: ‘F:or defecto, cuando las aIa’[mas estan acthgs, el nivel de
T ~on... +752°F B 1 Comandos del operador se puede cambiar al umbral A1
S alarma para las tareas no criticas. Para proteger los umbrales
Infrarosso J -58... +1445°F 2 2 . . .
Infrarosso K Z58... s ) 3 de alarma AL2 y Al3 de cambios no deseados, a éstos solo se
PT100/PTC KTY81- - 8 PO T puede acceder a través de la lista de pardmetros (password
100 1121 320, 2T 0T | 2 | b 20). Para diferentes configuraciones, consulte el
PT1000/NT( 103-AT2 -328... +1562°F/-58... +230°F 2 5 “Engineering Manual”.
PQR S Lodd
Codc de usuario D:l:l] P[a[R[s|
ik
| ]
Alarma 3 R Activacion Funciones Auxiliares S
Alarma 2 Q Ninguna 0
Alarma 1 P Wattmetro (potencia instantdnea expresada en W) (nota 1) 1
N - Wattmetro (energia expresada en Wh)(nota 2) 2
0 se utiliza 0 0 0 Tiempo de trabajo absoluto (espresada en dias)(nota 3) 3
Rotura sensor 1 1 1 Tiempo de trabajo absoluto (expresada en horas)(nota 3) I
Activa Alta 2 2 2
Alarma absoluta Activa Baja 3 | 3 | 3 | Notas:1. La potencia instantanea del medidor de potencia se
[ Exterior altalbaja b b . calcula contm'uamente como el prodgcto de la tension
Alarma absoluta alta/baja - - de carga, corriente de carga y los parametros del valor
Interior alta/baja 5 5 3 instantdneo de la salida
o En la desviacion alta 6 6 6 P . _
Desviacion — 2. El consumo de energia indicada por el medidor de po
Enladesviacionbaja | 7 | 7 | 7 tencia es la estimacion de la energia que se consume en
Banda Adivafueradebanda | 8 | 8 | 8 una hora (utilizando los pardmetros de voltaje y corriente
Activa en la banda 9 9 9 de carga), calculada durante los dltimos 15 minutos. la

lectura es accionada cada 15 minutos.
3. El contador del tiempo de funcionamiento se incrementa
en modo continuo cuando el controlador estd encendido

TIPOS DE ALARMA (£ =2 digit: P, Q, R)

Alarma Absoluta

Alx

Tiempo
AILarrpa‘= ON
max.
Alarma ON ON
min.
Alarma Absoluta de maxima y minima
PV
ALxH \ r/
ALxL
Tiempo

Alarma ON ON
exterior
Alarma ON ON
interior

Alarma de Desviacion

Alx
SP
Alx

Alarma por
desviacion
alta
Alarma por
desviacion
baja

ON

ON ON

Alarma Relativa con Banda

PV
ALxH”
SP
ALXL

Tiempo

ON ON

Alarma
Interior

ON ON ON

Alarma
exterior




AJUSTE DE LOS PARAMETROS Lista de Parametros (A55: 20) (en gris los pardmetros relacionados con las caracteristicas opcionales)

& Valor | Valor
Gruppo (Param. Descripcion Valores Defecto| usuario Notas
YAASCON TECNOLOGIC YAASCON TECNOLOGIC (Password 2) YAASCON TECNOLOGIC £r5E |Estado timer OpCIén
default: 20) ~EG = Auto
—> Acce’so 1'05 oPEr [Seleccion modo operativo oFLa = Manual,
parametros (omandos SEdY = Standby
ASF  |Seleccion Set Point Activo 0=S5P,1=SP2,2=5P3,3="5SPy 0=5SP
Presionar la tecla Ajuste de los parametros EunE (Inicio Auto Tuning 0 = oFF, 1= start 0=0FF evoTUNE
durante 3 segundos Confirmacion + Ph Banda Proporcional 1... 9999 (Unidades ing. = E.U.) 20
Siguiente Parametro £ [Tiempo Integral 0...10000 § 200 Cod i DigitN =1
Aumenta el valor visualizado o - -
El método de “Codigo Password A seleccionar el elemento siguiente g [Tiempo Derivado 0...1000 0
de configuracion” | (default: 300) Disminuye el valor visualizado o Control HSEE |Histéresis de regulacion ON/OFF  |o... 9999 (E.U.) 1 Cod (DigitN=0
(tablasCad 1y Fadd [ selecciona el elemento anterior tcH  |Tiempo de ciclo salida Calor 0.1...130s 20.0 Cad {DigitN =1
en la pagina opuesta i i . > Cod ¢ DigitN =
pagina opuesta) Para salir de la sesion de configuracion, -5 |Ganandia relativa frio 0.01... 99.99 1.00 ced g:gztg >1
presionar la tecla: G (3 5) 0 esperara la —= Digit N=1
. . s . . . . . Loo i =
liberacion del tiempo de espera (30 s) Ece |Tiempo de ciclo salida Frio 0.1...130'§ 20.0 Cod | Digit O >1
SP Set Point1
SFZ  |Set Point 2 (L) SimGP>1
-1999... + ..
5P3  |Set Point3 999.-- 79999 SinGF>2
FUNCIONAMIENTO DEL REGULADOR SetPoint [5PH  [Set Point 4 SinSP>3
—_ e e e M Y o SPLL |Valor minimos de Set Point -1999... SPHL (E.U.)
| Informacion Adicional del Display | SPHL  |Valor mdximo Set Point SPLL... 9999 (E.U.)
YAASCON TECNOLOGIC .. A R
| [+ ] | | o Fijado por | 5P |NGmero de Set Point Tk 1
sy I B e B e > Codc digitS AL ¢ |Umbral de alarma 1 ALL... ALH
| CGalor Consumo (kW) e | — — — A
energia (Wh) ~ o AL L Valor minimo Al1/Valor minimo -1999... +9999 (E.LL) -1999 Siel digito P que
o r€fT§tante {iem 0 de trabajo ::IEE:H" = | AL {H |Valor mdximo Ali/Valor méximo o 9999 Lode >1
alor de salida % imer dl'as;) = HAL ¢ |Histéresis AL 1 E 1
| (p.e. Calor =35%, Tiempo de trabajo | ~5549| | £ 7 |Histerests 9999 (£.U)
Frio = 5% horas ALZ  |Umbral de alarma 2 Al2L... AL2H
l+5 N J
I Si estdn activados I AL 2L |Valor minimo AL2/Valor minimo 1999 Si el digito Q que
) Alarmas e — — -1999... +9999 (E.U.) Fodl 1
| Para volver al Modo Normal, presionar la tecla @ (durante 3 segundos) o esperar1os | LcH_|Valor maximo AL2/Valor maximo 9999 -
- - - - =" =" ="=-"=-"=-"="="="="=-=== HALZ |Histéresis AL2 1...9999 (E.U.) 1
- e e e e e e g AL 3 |Umbral de alarma 3 AL3L... AL3H
1
' Modificar el Set Point . AL 3L |Valor minimo AL3/Valor minimo 1999.... +9999 (E.U.) 1999 Si el digito R que
1 =5 @ Subir valor =5 : AL 3H |Valor maximo AL3/Valor mximo o 9999 Lodc>1
YAASCON TECNOLOGIC 1 = ’-’ Bajal’ Va|0l' :”'-’ . 1 ;3 . gr .
= O 1 SYAD > Jcon Presionar la tecla (3 5) : HAL S [Histéresis AL3 1...9999 (E.U.) 1
o @ ! ——— — 0 esperar 105 para guardar 5P |Potencia médx. del arranque suave |-100...100% 0
! Set Paint Modificar el nuevo Set Pointy ' Soft Start P e 8.00 (hh.mm)
' operatwo el valqr del volver al Modo Normal : lempo arranque suave 0.00... 8.00 .mm 0
! Set Point ' 55c  |Valor inicio escala -1999... +9999 -1999 S6lo para entradas
i et il bntiady |25 |Valor final escala -1999... +9999 9999 lineales
4P |Punto decimal 0... 3 (entradas lineales); o... 1 (otras) 0
E\/O TUNE Start evoTUNE F i [Filtro Entrada 0FF; 0.1...20.0'§ 0 = OFF
es rdpido y totalmente automético : nonE = Timer no utilizzado, La gestion del
PasconTEcuoLoGIC r : =Ty Py Ry El punto que puede ser lanzado en cualquier i.d.A = Retraso ON al comando de arranque, temporizador
- (=] 2 N ] N Supn parpadea condicion, sin teneren cuentala £rF  |Tipo deTimer i.uP.d = Retraso del inicio al alimentar, |, (tart, Stop, Reset)
oy : Curms g =] mientras desviacion del puntq de consign,a: : ’ Igffl{)N a]tcpmando Start, oFF se puede hacer
! Auto-tune Auto-tune ~ Auto-tune i controlador selecciona automati- i el Sl con el comando
. i activado en ejecucion  €std camente el método mds apropiado & |y L.L.7 = ASIMELrICo con comienzo en |
H : | d H Timer — tr5Eoconla
Presionarlatecda@ 1 ejecutandoe  para el ajuste y calcula el mejor : . . 0 = hh.mm 1= k) (5] (4 e
durante 3 segundos conjunto de pardmetros PID S |k gy [ mm.ss programado) o
Nota: La tecla@ podria ser asignada por el usuario a otras funciones mediante el ajuste de Lrt 1 [Tiempo del Timer1 00.01...995.9 100 tcoln egrr/a[ﬂas‘dlgl_'
: pardmetros "L/5-5" : . - ales DIn/DI2(si estd
Te e e e MaEEEssEsssssssEEEsEssssssssEEEsssssssssssssssssssssees : Erktc |Tiempo del Timer 2 00.00... 995.9 1.00 programado)
ON = Alimentacion 12 VDC para el transmisor
" c > 0UTy = Salida VDC por SSR
Comando de operador : o o44F 1110 4 funcion Di2( = Entrada digital (contacto seco) ON
) i i 5P Di2U = Entrada digital (24 VDC)
— L -5k CU?QS‘tﬂgld alctl!\%er Ao O Subin | Gmbio o «F 1 [Funcion entrada Digital Dh 0..21 0 g°”f5“”e. la tabla
) _|Er.aC hold: - N . e funciones:
T ~E5:Reset J(ErF) & cHE0 Bajar Jvalor ngtlrtaa(ljea: o «~2 |Funcién entrada Digital DI2 0...21 0 D, DI2
(onfirmar/Siguiente i (onfirmar/Siguiente L5565 |Funcion de la tecla non, tunk, oplo, aac, asi, chsp, st.by, str.t ~|tunE g%nfsuurlltceiolﬁet?.blaa
é I-ISI':'>1 T, . n . .
L . ) . \ 0 = Dinamico Si “Dlnamlco",.el
e Activar ) Si hay mds de el g 1=Rojo color es verde si
Seleccion | 1 et Point e o=t [ 2= Verde 2 PV difiere de 5P a
Set Point | activo ) 3 = Naranja mgnogﬁe F,D”E'd
(5F >1) U foe  |Umbral cambio de colordela | ey go00 (£.0) }r:,ocj’l?c_s;/ n%ﬂ?; S
ConfirmarlSiguiente pantalla (cuando & .LL =0) o menos de A-E
d5E Rﬁmps(z)Ahorro energetico display OFF (siempre ON) 0.1... 99.59 oFF
e — o Interfaz de .
$ Si AL esta activ Pl Add  |Direccion instrumento 1... 254 1 l;%(l)]tocollo Modbus
o con bAud |Baud rate 1200, 2400, 9600 baud, 19.2, 38.4 kbaud {9600 esclavo
! ”":,,i- P SiAL esta activa N, wol £ |Tension de carga 1...999 (V) 30 Si el digito S que
(g N | atimetro
Retorno al 1° 3 ! ) cur  |Corriente de carga 1...9999 (A) Lodd>1
parametro - Si ALt esta activa - - —
: . PAS5H |Contrasena para la configuracion |0... 999 300
H asswor N .
Presionar la tecla @ (durante 3 segundos) o esperar 10 s para volver al Modo Normal i PA5C | (ontrasenia para la parametrizacion |0... 999 20
Nota: Para acceder a todas las funcionalidades de la herramienta, consulte la seccion “Configuration procedure” en el “Engineeering Manual”.
Todas las configuraciones aplicadas en el controlador (valores de configuracion y pardmetros) se pueden descargar facilmente desde el regulador
y luego volver a cargar en otros equipos similares utilizando el accesorio correcto: Llave de configuracién y adaptador de comunicacion Ascon
Tecnologic modelo: A-o01.
SELECCION DE FUNCIONES
Tipo de Timer (seleccionado con £~ )(opcidn) o «F _ Funciones de las entradas digitales DI1y DI2 w55 Funcion asociada a la tecla
wtH  Retraso del inicio del temporizador WFL  Oscilador asimétrico con inicio en OFF Codigo . Codigo .
Trt Tt J Tr.o Tr.02 Tr.02 visualizado Descripcion visualizado Descripcion
Start I< r-u > r-t2 > Start —Tr.t1<a—{Tr.t1|<t—{Tr.11l@t—— o Sin funcion (OFF) nonk No usado
. off ON off ON off L ON ! Reset de Alarma EunE Arranque de las funciones de tuning (valor defecto)
Salida off ON off Salida ‘ 2 Alarma reconocida (ACK) oPlo Modo manual
Alimentacion (PWR ON) Reset 3 Mantenimiento del valor medido FAc Reset de Alarma
N H Modo Stand by A5 Reconocimiento de alarma
wiF . Retraso del inicio al alimentar L~ Oscilador asimétrico con inicio en ON S Modo manual chS5P Seleccion del set point secuencial
Tt Tt Tt [ Heat (calor) con SP1y (ool (frio) con SP2 SkbY Espera
Tr.t > Tr. > Start Tr.t1 ri Tr.t1 r-g T|"t1<r'_2 i) Timer marchalesperalreset [transicion] Skrk Start/Stop/Reset del Timer
G i B i TR . 8 Timer en marcha [transicion] Disponible solo
Salida off ON off Salida ° 0 0 9 Timer reset [transicion] zgatZr?nggﬁlz]:S
! xl T -
Alimentacién (PWR ON) Reset [ I o e (1 dory&rF NO
‘ . i Timer en marchalReset se establece en
vl Temporizador Feed-through i Timer Run/Reset con el blogue en el extremo  |monE
T ' de conteo
Start r.h = Seleccion del set point secuencial [transicion]
ff {9 Seleccion SPISP2
Salida ON 0 20 Seleccién binaria Set point a través de D - DI2
- (00 = SP, 01 = SP2, 10 = SP3, 11 = SPy)
Reset X ., [_L o Entradas digitales en paralelo con teclas e y &
Alimentacion (PWR ON) ' (Dh = tecla m, DI2 = tecla &)




